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Space 10mm - Type 8

Eigenschaften

Highlights Beschreibung
= Vakuumschmierstoff Robust und extrem kompakt - Das CoograDrive® Space 10mm -
= Drehmoment optimierte Untersetzung Type 8 verfligt tiber ein spielarmes CoograDrive® Getriebe mit
= Vorgespannte Kugellagerung einer Untersetzung von 80:1. Im Zusammenspiel mit dem
= Extrem kompakte Bauform birstenlosen Flachmotor lassen sich auf kleinstem Bauraum
= Korrosionsbestdandige Materialien schnelle Antriebsaufgaben realisieren. Aufgrund der verwendeten

Materialien sowie der eingesetzten Schmiermittel ist dieses
Mikroantriebssystem besonders fiir Anwendungen unter
schwierigen Umgebungsbedingungen ideal. Die Gestaltung des
Gehduses erlaubt eine einfache Integration in die Applikation auch
mit der Hilfe eines Ritzels als kundenspezifische Schnittstelle. Ein
besonderes Highlight ist die axiale Dimension des Systems, mit
25.5 mm ist diese besonders kurz.
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Technische Parameter

Die ausgewiesenen Werte basieren auf Berechnungen und Messverfahren der Micromotion GmbH, die nach dem aktuellen

Stand der Technik durchgefiihrt werden. Unsere Definitionen finden Sie unter www.micromotion-drives.com. Fiir

weitergehende Informationen kontaktieren Sie bitte sales@micromotion.de.
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Vakuumtauglich
Untersetzung

Selbsthemmung

4000
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Wiederholgenauigkeit unidirektional
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Ubertragungsgenauigkeit
Verdrehsteifigkeit
Lost motion
Umkehrspiel
Nennlastmoment
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Nr. Parameter ] Wert Hinweis
zeichen
P-028 Verlustdrehmoment bei Nennbetrieb T 1570 uNm
P-034 Lebensdauer bei Nennbetrieb 500 h
P-035 Abtrieb Radialspiel 0 pm
P-036 Abtrieb Axialspiel 0 pm
P-037 Radialsteifigkeit C 11.64 N/um
P-038 Axialsteifigkeit C 40 "ym
P-039 Max. zul. radiale .Lasfc auf Abtriebswelle (auBer Betrieb, r 140 N
Kraft konstant einwirkend)
Max. zul. radiale Last auf Abtriebswelle (aulBer Betrieb,
P-040 Kraft stoBartig einwirkend) F 45N
P-041 Max. zul. radiale Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft E 34 N
konstant einwirkend)
P-042 Max. zu‘I. ra;iialg Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft F 34N
stoRartig einwirkend)
Max. zul. axiale Last auf Abtriebswelle (auBer Betrieb,
PR Kraft konstant einwirkend) F 150N
- Max. zul. axiale Last auf Abtriebswelle (auBer Betrieb,
P-044 Kraft stoBartig einwirkend) F SON
P-045 Max. zul. a)_(iale_ Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft F 380 N
konstant einwirkend)
P_0L6 Max. zu‘I. ax‘iale‘ Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft F 127 N
stoBartig einwirkend)
R 275.01 * 10+
P-055 Massentragheitsmoment | gem
P-057 Min. zul. Umgebungstemperatur (auBer Betrieb) T -20 °C
P-058 Min. zul. Umgebungstemperatur (im Betrieb) T -10 °C
P-059 Max. zul. Umgebungstemperatur (auBer Betrieb) T 85 °C
P-060 Max- zul. Umgebungstemperatur (im Betrieb) T 85 °C
Motordaten: EC-Motor EC 9.2 flat 4.5V
(Die Daten sind Angaben des Herstellers bzw. basieren auf den Datenblattern des Herstellers.)
Nr. Parameter Fo_rmel— Wert Hinweis
zeichen
P-100 Motorbauart EC
P-102 Grenzdrehzahl des Motors n 25000 min~’
P-104 Drehzahlkonstante des Motors Kn 3660 min'/V
P-106 Anhaltemoment des Motors T 1.32 mNm
P-107 Drehmomentkonstante des Motors Km 2.61 ™m/p
P-108 Leerlaufstrom des Motors | 38.3 mA
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Parameter

Nennstrom des Motors

Max. Dauerstrom des Motors

Nennspannung des Motors

Phasenwiderstand des Motors

Induktivitat des Motors

Amplitude Gegen-EMK des Motors

Max. zulassige Wicklungstemperatur des Motors

Warmewiderstand des Motors zwischen Wicklung und
Gehause

Warmewiderstand des Motors zwischen Gehause und
Umgebungsluft

Thermische Zeitkonstante der Motorwicklung

Thermische Zeitkonstante des Motorgehauses

Material Informationen

Nr.

P-900

P-901

P-903

P-908

P-909

P-911
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P-914

Parameter

RoHS-konform

Schmierstoff Getriebeabtriebslagerung
Schmierstoff Getriebeeinbausatz

Material Getriebeeinbausatz

Material Getriebeabtriebslagerung
Material Motorlagerung

Material abtriebsseitiges Getriebegehause

Material Motorgehause

Formel-
zeichen

Rth1

Rth2

Tw1

Tw2

Formel-
zeichen

Wert Hinweis
327 mA

327 mA

45V

8.88 Ohm

0.25 mH

0.273 mV/rpm

100 °C

13.2 “fy

49.2 “fy

1470 ms

73800 ms

Wert Hinweis
ja

Braycote601EF
Braycote601EF

NiFe

1.4108 DIN EN

Stainless steel

1.4305 DIN EN

Aluminium

-
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Technische Zeichnung
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Pinion Pin assighment Fl
- ; ex PCB
Parameter Value Pin Signal Thickness: 0,1mm
modul m 0.5 1 w1 Bending radius 1mm min.
number of teeth 20 2 W2 Thickness of pads area (stiffener)
pitch diameter 10 3 (w3 0,3mm (0,05), not flexible
tip diameter 7 4 |Vhall{2.5...5.5V)
g 5 |GND
presl_sture aggle 20 6 |Hall1 Recommended connectors
quality grade 7e 7 |Hall2 Pitch: 0.5mm - FPC/FFC, 8 poles,
8 Hall 3 Molex 52745-0897 Dimension in mm

Micromotion GmbH | Hoenbergstrale 14 | 65555 Limburg
+49(0)6431-59618-25 | sales@micromotion.de | www.micromotion-drives.com
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