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MedTec 10mm - Type 2

Eigenschaften

Highlights Beschreibung
= Drehzahl optimierte Untersetzung Das fir den Einsatz in der Medizintechnik ausgelegte
= Sterilisierbarkeit Mikropositioniergetriebe CoograDrive® MedTec 10mm - Type 2
= Vorgespannte Kugellagerung definiert sich insbesondere tiber seine Sterilisierbarkeit. An- und
= Hohlwelle durch zentrale Drehachse abtriebsseitig sind vorgespannte Kugellager verbaut, so dass die
= Korrosionsbestdandige Materialien Anwendung direkt angebunden werden kann. Zusatzlich konnen

aufgrund der Hohlwelle durch die zentrale Drehachse des
Getriebes optische oder elektrische Signale gefiihrt werden.
Herzstlick dieses robusten und zuverldssigen Mikrogetriebes bildet
ein spielarmes CoograDrive® Getriebe mit einer Untersetzung von
40:1.
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Technische Parameter

. . ®
micromotion

Die ausgewiesenen Werte basieren auf Berechnungen und Messverfahren der Micromotion GmbH, die nach dem aktuellen
Stand der Technik durchgefiihrt werden. Unsere Definitionen finden Sie unter www.micromotion-drives.com. Fiir

weitergehende Informationen kontaktieren Sie bitte sales@micromotion.de.
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Nr. Parameter E:irc?:rlw_ Wert Hinweis
P-002 Sterilisierbar ja
P-003 Untersetzung i 40 :1
P-004 Selbsthemmung ja
P-006 Hohlwelle 1.2
P-008 Wiederholgenauigkeit unidirektional 4.5 arcmin
P-009 Wiederholgenauigkeit bidirektional 45 arcmin
P-010 Positioniergenauigkeit 30 arcmin
P-011 Ubertragungsgenauigkeit 60 arcmin
P-013 Verdrehsteifigkeit 2.50 "/;aq
P-014 Lost motion 45 arcmin
P-015 Umkehrspiel 20 arcmin
P-016 Nennlastmoment T 10 mNm
P-017 Spitzenlastmoment T 80 mNm
P-018 Kollisionslastmoment T 100 mNm
P-021 Nennantriebsdrehzahl n 10000 min™
P-022 Grenzantriebsdrehzahl n 30000 min™'
P-023 Nennabtriebsdrehzahl n 250 min™
P-024 Grenzabtriebsdrehzahl n 250 min™'
P-026 Losbrechmoment T 255 yNm
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P-056

P-057

Parameter

Verlustdrehmoment lastfrei
Verlustdrehmoment bei Nennbetrieb
Lebensdauer bei Nennbetrieb
Abtrieb Radialspiel

Abtrieb Axialspiel

Radialsteifigkeit

Axialsteifigkeit

Max. zul. radiale Last auf Abtriebswelle (aul3er Betrieb,
Kraft konstant einwirkend)

Max. zul. radiale Last auf Abtriebswelle (auRBer Betrieb,
Kraft stoRartig einwirkend)

Max. zul. radiale Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft
konstant einwirkend)

Max. zul. radiale Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft
stoRartig einwirkend)

Max. zul. axiale Last auf Abtriebswelle (auBer Betrieb,
Kraft konstant einwirkend)

Max. zul. axiale Last auf Abtriebswelle (auRBer Betrieb,
Kraft stoRartig einwirkend)

Max. zul. axiale Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft
konstant einwirkend)

Max. zul. axiale Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft
stoRartig einwirkend)

Max. zul. radiale Last auf Antriebswelle (auRBer Betrieb,
Kraft konstant einwirkend)

Max. zul. radiale Last auf Antriebswelle (auBer Betrieb,
Kraft stoRartig einwirkend)

Max. zul. radiale Last auf Antriebswelle (im Betrieb, Kraft
konstant einwirkend)

Max. zul. radiale Last auf Antriebswelle (im Betrieb, Kraft
stoRartig einwirkend)

Max. zul. axiale Last auf Antriebswelle (auRBer Betrieb,
Kraft konstant einwirkend)

Max. zul. axiale Last auf Antriebswelle (auRer Betrieb,
Kraft stoRartig einwirkend)

Max. zul. axiale Last auf Antriebswelle (im Betrieb, Kraft
konstant einwirkend)

Max. zul. axiale Last auf Antriebswelle (im Betrieb, Kraft
stoRartig einwirkend)

Massentragheitsmoment

Gewicht

Min. zul. Umgebungstemperatur (auBer Betrieb)

Formel-
zeichen

T

T

Wert

170 uNm
1500 uNm
500 h

0 um

0 um

2.3 N/um

40 “/ym

55N

20N

7N

7N

150 N

50 N

380 N

127 N

15N

6N

6N

6N

64 N

20N

185N

66 N

75.03 *10*
gcm?

6g
-80 °C

Hinweis
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Nr. Parameter Formel- Wert Hinweis
zeichen

P-058 Min. zul. Umgebungstemperatur (im Betrieb) T -10 °C

P-059 Max. zul. Umgebungstemperatur (auBer Betrieb) T 150 °C

P-060 Max- zul. Umgebungstemperatur (im Betrieb) T 120 °C

Material Informationen

Nr. Parameter Formel- Wert Hinweis
zeichen

P-900 RoHS-konform ja

P-901 Schmierstoff Getriebeabtriebslagerung BarriertalL55/2

P-902 Schmierstoff Getriebeantriebslagerung BarriertalL55/2

P-903 Schmierstoff Getriebeeinbausatz BarriertalL55/2

P-908 Material Getriebeeinbausatz NiFe

P-909 Material Getriebeabtriebslagerung I‘]Elfl1 B Rl

P-910 Material Getriebeantriebslagerung éﬁms ol

P-912 Material abtriebsseitiges Getriebegehause éﬁsog’ oIl

P-913 Material antriebsseitiges Getriebegehause ;6305 oAl

-
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Technische Zeichnung
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Micromotion GmbH | Hoenbergstrale 14 | 65555 Limburg
+49(0)6431-59618-25 | sales@micromotion.de | www.micromotion-drives.com
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