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M lonDrive®

HighAcc 10mm - Type 8

Eigenschaften

Highlights Beschreibung
= Hohe Wiederholgenauigkeit Hohe Winkelauflésung, Spielfreiheit, robuste Abtriebslagerung und
= Spielfreiheit bei hoher Geschwindigkeit exzellente Regelbarkeit auf kleinstem Bauraum - der
= Einfache Regelbarkeit MaalonDrive® HighAcc 10mm - Type 8. Durch die Kombination
= Vorgespannte Kugellagerung eines spielfreien MaalonDrive® Getriebes mit einer Untersetzung
= Lebenslange Einmalschmierung von 120:1 mit einem birstenlosem DC-Motor mit 6V

Nennspannung und einem integriertem Encoder mit einer
Auflosung von 1024 Impulsen pro Umdrehung entsteht ein
leistungsstarkes, hochprazises Mikropositioniersystem. Die
Anwendung kann aufgrund der vorgespannten abtriebsseitigen
Kugellagerung direkt an den Mikroantrieb angebunden werden.
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Technische Parameter

Die ausgewiesenen Werte basieren auf Berechnungen und Messverfahren der Micromotion GmbH, die nach dem aktuellen

Stand der Technik durchgefiihrt werden. Unsere Definitionen finden Sie unter www.micromotion-drives.com.

Fir weitergehende Informationen kontaktieren Sie bitte sales@micromotion.de.
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Nr. Parameter Egirc?ee#_ Wert Hinweis

P-003 Untersetzung i 120 : 1

P-004 Selbsthemmung ja

P-008 Wiederholgenauigkeit unidirektional 10 arcsec

P-009 Wiederholgenauigkeit bidirektional 20 arcmin

P-010 Positioniergenauigkeit 15 arcmin

P-011 Ubertragungsgenauigkeit 30 arcmin

P-012 Positionierauflosung 0.00293 °

P-013 Verdrehsteifigkeit 2.77 "/raq

P-014 Lost motion 20 arcmin

P-015 Umkehrspiel 0 arcmin

P-016 Nennlastmoment T 15 mNm

P-017 Spitzenlastmoment T 28 mNm

P-018 Kollisionslastmoment T 70 mNm

P-021 Nennantriebsdrehzahl n 10000 min’

P-022 Grenzantriebsdrehzahl n 50000 min

P-023 Nennabtriebsdrehzahl n 83.3333 min"

P-024 Grenzabtriebsdrehzahl n 416.667 min”'

P-026 Losbrechmoment T 60 uNm

P-027 Verlustdrehmoment lastfrei T 40 uNm
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Nr. Parameter Fo_rmel— Wert Hinweis
zeichen
P-028 Verlustdrehmoment bei Nennbetrieb T 940 uNm
P-034 Lebensdauer bei Nennbetrieb 1000 h
P-035 Abtrieb Radialspiel 0 pm
P-036 Abtrieb Axialspiel 0 pm
P-037 Radialsteifigkeit C 2.3 N/um
P-038 Axialsteifigkeit C 40 "ym
P-039 Max. zul. radiale .Lasfc auf Abtriebswelle (auBer Betrieb, r 55 N
Kraft konstant einwirkend)
Max. zul. radiale Last auf Abtriebswelle (aulBer Betrieb,
P-040 Kraft stoBartig einwirkend) F 20N
P-041 Max. zul. radiale Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft E 7N
konstant einwirkend)
P-042 Max. zu‘I. ra;iialg Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft F 7N
stoRartig einwirkend)
Max. zul. axiale Last auf Abtriebswelle (auBer Betrieb,
PR Kraft konstant einwirkend) F 150N
- Max. zul. axiale Last auf Abtriebswelle (auBer Betrieb,
P-044 Kraft stoBartig einwirkend) F SON
P-045 Max. zul. a)_(iale_ Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft F 380 N
konstant einwirkend)
P_0L6 Max. zu‘I. ax‘iale‘ Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft F 127 N
stoBartig einwirkend)
. 647 * 10+
P-055 Massentragheitsmoment | gem:?
P-056 Gewicht m 1149
P-057 Min. zul. Umgebungstemperatur (auBer Betrieb) T -40 °C
P-058 Min. zul. Umgebungstemperatur (im Betrieb) T -20 °C
P-059 Max. zul. Umgebungstemperatur (auBer Betrieb) T 125°C
P-060 Max- zul. Umgebungstemperatur (im Betrieb) T 100 °C
Motordaten: EC-Motor 102850068
(Die Daten sind Angaben des Herstellers bzw. basieren auf den Datenbldttern des Herstellers.)
Nr. Parameter Formel- Wert Hinweis
zeichen
P-100 Motorbauart E@
P-102 Grenzdrehzahl des Motors n 79000 min™’ 1)
P-104 Drehzahlkonstante des Motors Kn 5426 min'/V
P-106 Anhaltemoment des Motors T 9.72 mNm
P-107 Drehmomentkonstante des Motors Km 1.76 ™"/p
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Formel-

Nr. Parameter zeichen Wert Hinweis
P-108 Leerlaufstrom des Motors | 121 mA
P-110 Max. Dauerstrom des Motors | 1160 mA 2)
P-111 Nennspannung des Motors u 6V
P-112 Phasenwiderstand des Motors R 1.08 Ohm
P-113 Induktivitat des Motors L 0.024 mH
P-114 Amplitude Gegen-EMK des Motors u 0.184 mV/rpm
P-118 Max. zulassige Wicklungstemperatur des Motors T 125 °C
P-119 \éveér:érir:;\éviderstand des Motors zwischen Wicklung und Rihi 6.6 “/yy 1)
P-120 &V;rgrzgm%e;:ﬁ?nd des Motors zwischen Gehause und Rih2 42.4 ¥y,
P-121 Thermische Zeitkonstante der Motorwicklung TwA1 4200 ms 1)
P-122 Thermische Zeitkonstante des Motorgehauses Tw2 152000 ms

Encoderdaten

(Die Daten sind Angaben des Herstellers bzw. basieren auf den Datenbldttern des Herstellers.)
Nr. Parameter Egirc?::rl{ Wert Hinweis
P-201 Impulse pro Umdrehung des Encoders 1024
P-202 Kandle des Encoders A B, I
P-203 Frequenzbereich des Encoders f 500 kHz
P-204 Betriebsspannung des Encoders u 5105V
P-205 Nennstromaufnahme des Encoders | max. 23 3)
P-206 Ausgangsstrom des Encoders | 4 mA 4)
P-207 Signal/Phasenverschiebung des Encoders 90+75 ° 5)
P-208 Signalanstiegs-/abfallszeit des Encoders t 0.1/0.1

Material Informationen
Nr. Parameter Egi';?::]_ Wert Hinweis
P-900 RoHS-konform ja
P-901 Schmierstoff Getriebeabtriebslagerung Longtime PD2
P-903 Schmierstoff Getriebeeinbausatz mL(‘)Isykote BR2
P-908 Material Getriebeeinbausatz NiFe
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Nr. Parameter Formel- Wert Hinweis
zeichen

P-909 Material Getriebeabtriebslagerung éﬁms ol

P-912 Material abtriebsseitiges Getriebegehause éﬁ'sos ol

P-914 Material Motorgehause Aluminium

2) Kurve gemessen bei Nennspannung mit einen Lasttragheitsmoment 6*10E-9 kg/m? im % Mikroschrittbetrieb

3) Betriebsspg. = 5V/; unbelasteten Ausgangen

4) Betriebsspg. = 5V; low logic level <0.4V, high logic level >4.5V; CMOS- und TTL-kompatibel

5) Bei 5000 rpm

Technische Zeichnung
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S Pin assignment Y
A Pin Signal
=] 1 _|W3
2 (W2
Flex PCB
3 (w1 °
% 1GND Thickness: 0,7mm _
Bending radius 1mm min.
5 |Vcc Thickness of pads area (stiffener)
6 [Hall3 0,3mm (+0,05), not flexible
7 [Hall2
8 |[Hall1
9 |Enc.B Recommended connectors
10 [Enc.A Pitch: 0.5mm - FPC/FFC, 12 poles,
11 |Enc.1 Molex 52745-1297
12 |n.c.

‘llllllll'r
6.5+007

801

L4103
-

-5-
Micromotion GmbH | Hoenbergstral3e 14 | 65555 Limburg

+49(0)6431-59618-25 | sales@micromotion.de | www.micromotion-drives.com

Version: 2-2016-12-08



