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M lonDrive®

HighVVac 10mm - Type 3

Eigenschaften

Highlights Beschreibung
= Hohe Wiederholgenauigkeit Konzipiert fiir den Einsatz im Hochvakuum, mit Braycote
= Vakuumschmierstoff geschmiert und mit einer ausgesprochen hohen
= Spielfreiheit bei ultra hoher Untersetzung Positionierauflésung empfiehlt sich das Mikropositioniersystem
= Einfache Regelbarkeit MaalonDrive® HighVac 10mm - Type 3. Durch die Kombination
= Vorgespannte Kugellagerung eines spielfreien MaalonDrive® Getriebe mit einer Untersetzung

von 1000:1 mit einem DC-Motor mit 6V Nennspannung entsteht
ein leicht zu regelndes, hochprdzises Antriebssystem. Das spielfreie
MaalonDrive® Getriebe verfligt abtriebsseitig tiber eine
vorgespannte Kugellagerung und eine anwendungsspezifische
Ausgestaltung um eine optimale Integration in die
Kundenanwendung sicher zu stellen.
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Technische Parameter

Die ausgewiesenen Werte basieren auf Berechnungen und Messverfahren der Micromotion GmbH, die nach dem aktuellen
Stand der Technik durchgefiihrt werden. Unsere Definitionen finden Sie unter www.micromotion-drives.com.

Fir weitergehende Informationen kontaktieren Sie bitte sales@micromotion.de.
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Nr.
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Verlustdrehmoment lastfrei
Verlustdrehmoment bei Nennbetrieb
Lebensdauer bei Nennbetrieb
Abtrieb Radialspiel

Abtrieb Axialspiel

Radialsteifigkeit

Axialsteifigkeit

Max. zul. radiale Last auf Abtriebswelle (aul3er Betrieb,
Kraft konstant einwirkend)

Max. zul. radiale Last auf Abtriebswelle (auRBer Betrieb,
Kraft stoRartig einwirkend)

Max. zul. radiale Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft
konstant einwirkend)

Max. zul. radiale Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft
stoRartig einwirkend)

Max. zul. axiale Last auf Abtriebswelle (auBer Betrieb,
Kraft konstant einwirkend)

Max. zul. axiale Last auf Abtriebswelle (auRBer Betrieb,
Kraft stoRartig einwirkend)

Max. zul. axiale Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft
konstant einwirkend)

Max. zul. axiale Last auf Abtriebswelle (im Betrieb, Kraft
stoRartig einwirkend)

Massentragheitsmoment

Gewicht

Min. zul. Umgebungstemperatur (auBer Betrieb)
Min. zul. Umgebungstemperatur (im Betrieb)
Max. zul. Umgebungstemperatur (auBer Betrieb)

Max- zul. Umgebungstemperatur (im Betrieb)

Weitere technische Daten:

= cable flexprint 10-poles, pitch 1 mm
= connector Molex 52207-1085 or Tyco 1-84953-0

Motordaten: DC-Motor RE 10 6V 0.75W KL

(Die Daten sind Angaben des Herstellers bzw. basieren auf den Datenblattern des Herstellers.)
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Motorbauart
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Nr. Parameter zeichen Wert Hinweis
P-104 Drehzahlkonstante des Motors Kn 2230 min"'/V
P-106 Anhaltemoment des Motors T 1.25 mNm
P-107 Drehmomentkonstante des Motors Km 4.27 ™y
P-108 Leerlaufstrom des Motors | 11.8 mA
P-110 Max. Dauerstrom des Motors | 190 mA
P-111 Nennspannung des Motors u 6V
P-112 Phasenwiderstand des Motors R 20.6 Ohm
P-113 Induktivitat des Motors L 0.184 mH
P-114 Amplitude Gegen-EMK des Motors u 0.448 mV/rpm
P-118 Max. zulassige Wicklungstemperatur des Motors T 85°C
P-119 \é\{eér:gles\éviderstand des Motors zwischen Wicklung und Reh1 19.5 “hy
P-120 \évr?]rgrgﬁ\:]v;%zlﬁtand des Motors zwischen Gehause und Rih2 45.5 %,
P-121 Thermische Zeitkonstante der Motorwicklung Tw1 3160 ms
P-122 Thermische Zeitkonstante des Motorgehauses Tw2 108000 ms
Encoderdaten
(Die Daten sind Angaben des Herstellers bzw. basieren auf den Datenblittern des Herstellers.)
Nr. Parameter Egircwee*_ Wert Hinweis
P-201 Impulse pro Umdrehung des Encoders 256
P-202 Kanale des Encoders A, A-, B, B-
P-203 Frequenzbereich des Encoders f 320 kHz
P-204 Betriebsspannung des Encoders u 5+0.2V
P-206 Ausgangsstrom des Encoders | 5 mA
P-207 Signal/Phasenverschiebung des Encoders 90445 °
Material Informationen
Nr. Parameter EgircT::rl\_ Wert Hinweis
P-500 RoHS-konform ja
P-901 Schmierstoff Getriebeabtriebslagerung FomblinGRM60
P-902 Schmierstoff Getriebeantriebslagerung I'\Slc))rsiga(t?orﬁ)

-
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P-911

P-912

P-913

P-914

Parameter

Schmierstoff Getriebeeinbausatz
Schmierstoff Motorlagerung

Material Getriebeeinbausatz

Material Getriebeabtriebslagerung
Material Getriebeantriebslagerung
Material Motorlagerung

Material abtriebsseitiges Getriebegehause

Material antriebsseitiges Getriebegehause

Material Motorgehause

Formel-
zeichen

Wert Hinweis

FomblinGRM60
Braycote 601
NiFe

1.4108 DIN EN
1.4108 DIN EN
stainless steel
1.4305 DIN EN
1.4301 DIN EN

Steel, black
coated
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Technische Zeichnung
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Pin assignment
Pin Signal
1 |Motor+
Flex PCB
2 |Vec (+5V) Thickness: 0,Tmm
3 |GND Bending radius 1mm min. -
4 |Motor - Thickness of pads area (stiffener) Pin 1
5 [Enc. A/ 0,3mm (x0,05), not flexible
& |Enc A Recommended connectors
7 _|Enc. B/ Pitch: 1mm - FPC/FFC, 10 poles,
8 |Enc.B top contact style
9 |nc Molex 52207-1033 or Tyco 1-84953-0
10 |n.c.

Micromotion GmbH | HoenbergstralRe 14 | 65555 Limburg
+49(0)6431-59618-25 | sales@micromotion.de | www.micromotion-drives.com
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